
::بخش یكم بخش یكم 

آشنایي با سیستم تعیین موقعیت جھانيآشنایي با سیستم تعیین موقعیت جھاني  

مقدمھ و سیستمھاي مختصاتمقدمھ و سیستمھاي مختصات  

::مقدمھ مقدمھ 

تعیین موقعیت خود از نظر زمان و مكان از روشھاي مختلفي   بشر از آغاز پیدایش براي

سال پیش ازاین بااستفاده از امتداد شاقولي براي ایجاد  ٧٠استفاده نموده است تا حدود 

ھمچنین از اجرام سماوي بھ عنوان وسایل كمكي تعیین  . سطحي تراز استفاده مي نمود 

موقعیت استفاده مي كرد ولي بعد از جنگ جھاني دوم ، آمریكا وشوروي سابق درصدد 

برآمدند كھ سیستمھاي مكان یابي و ناوبري رادیوئي را درراستاي سیاستھاي خود بكار گرفتھ 

.و از آنھا بھره برداري ھاي لازم بھ عمل آورند 



و   آوريفن  پیشرفتبا  وليشد  ميانجام  زمیني سیستمھاي بوسیلھ یابي مكانتا قبل از استفاده از ماھواره ھا ، 
. گردید زمیني سیستمھاي جایگزین ايماھواره  سیستمھاي كم كمبا ساخت و پرتاب ماھواره ھا 

استفاده         ايماھواره  سیستمھاياز  برداريو نقشھ  ناوبريدر امور  كنندگاندرحال حاضر اغلب استفاده 
.  كنند مي

خاص   سیستم یكبھ  متكي نبایدجھت انجام امور حساس  كھاست  ضروري نكتھ این ذكرالبتھ 
.سود جست  موازيجداگانھ بصورت  بودوبایدازسیستمھاي

متفاوت در  ھاي گیرندهمورد استفاده بشر قرار دارد و  ايماھواره  موقعیت تعیینمختلف  سیستمھايامروزه 
 وغیره برداري، نقشھ  تفریحي،  ھواشناسي،  ناوبري قبیلامور از  كلیھ ودرگوناگون ساختھ شده  شكلھاي

.دارند  كارآیي
بھ   كوتاه اياشاره   آن پیدایش وچگونگي ايماھواره  موقعیت تعیین كلياصول  تشریحضمن  نشریھ دراین

. است  گردیدهموجود  ھاينمونھ  آخرین
 امكانات داراي ۵٠٠٠ماژلان ھاي  GPSاشاره شده در ھاي توانایي جدیدضمن ھايGPS كھ ذكراستلازم بھ 
  درھرسیستمدادن مختصات  وامكاننقشھ  روي توقفگاهنشان دادن نقشھ محل و نشان دادن محل  ازقبیل جدیدي

. قرار دارند  دراختیارھمگان مدلھا درانواع تجاري وبصورتھستند  بیضويھر  روي



: : سیستمھا ي مختصات سیستمھا ي مختصات 
بھ طور كلي براي مشخص نمودن مختصات یك نقطھ مي توان بھ روشھاي زیر اقدام نمود بھ طور كلي براي مشخص نمودن مختصات یك نقطھ مي توان بھ روشھاي زیر اقدام نمود 

)  )    ١١DD: ( : ( یك بعدي یك بعدي 
..در این روش تعیین فاصلھ یك نقطھ ازیك محورروي یك خط انجام مي گیرد در این روش تعیین فاصلھ یك نقطھ ازیك محورروي یك خط انجام مي گیرد 

))  ٢٢DD: ( : ( دوبعدي دوبعدي 
صورت مي صورت مي ) ) XX--YY((در این حالت تعیین مختصات یك نقطھ بر روي یك صفحھ و بصورت در این حالت تعیین مختصات یك نقطھ بر روي یك صفحھ و بصورت 

..گیرد گیرد 
))٣٣DD: (: (سھ بعدي سھ بعدي 

در این روش تععین مختصات یك نقطھ در فضا صورت گرفتھ ومختصات سھ بعدي نقطھ در این روش تععین مختصات یك نقطھ در فضا صورت گرفتھ ومختصات سھ بعدي نقطھ 
))XX--YY--ZZ       ( ( مشخص مي گردد مشخص مي گردد..



))۴۴DD: (: (چھار بعدي چھار بعدي 

دراین حالت علاوه بر تعیین مختصات سھ بعدي نقطھ در فضا ، زمان اندازه گیري نیز تعیین 

.  مشخص مي شود )  X-Y-Z-T( ومختصات بھ صورت 

.  تعیین مختصات در دو حالت شبكھ خطوط راست و شبكھ منحني الخط انجام مي گردد 



در حالت اول یعني حالت مربوط بھ شبكھ خطوط راست از سیستم كارتزین یا قائم الزاویھ در حالت اول یعني حالت مربوط بھ شبكھ خطوط راست از سیستم كارتزین یا قائم الزاویھ 

..استفاده مي گردد استفاده مي گردد 

مشخص          مشخص          ) )   XX--YY--ZZ((بھ صورت طول وعرض وارتفاع بھ صورت طول وعرض وارتفاع       در این سیستم مختصات یك نقطھدر این سیستم مختصات یك نقطھ

.  .  مي شودمي شود

حالت مربوط بھ مختصات منحني الخط از سیستم قطبي ومختصات حالت مربوط بھ مختصات منحني الخط از سیستم قطبي ومختصات     در حالت دوم یعنيدر حالت دوم یعني

یا طول وعرض جغرافیایي یا طول وعرض جغرافیایي ) ) گرا ومسافت گرا ومسافت ( ( جغرافیایي استفاده شده ومختصات بھ صورت جغرافیایي استفاده شده ومختصات بھ صورت 

..وارتفاع بیان مي گردد وارتفاع بیان مي گردد 

    



سیستمھاي تصویر
جھت محاسبات مربوط بھ تعیین مختصات یك نقطھ نیازبھ تعیین سیستمھاي 

PROJECTION(تصویریا بھ اصطلاح  SYSTEM    ( میباشد.
میتوان سیستم  GPSاین سیستمھا متنوع بوده ودر تنظیم اولیھ دستگاھھاي 

دلخواه را انتخاب نموده وباتوجھ بھ توانایي دستگاھھاي مختلف مختصات ھر 
نقطھ را باتوجھ بھ نوع سیستم ، نوع بیضوي ، نوع مبناي انتخابي و غیره 

.انتخاب نمود البتھ این مختصات قابل تبدیل بھ یكدیگر مي باشند 
مجھز و شماره  UTMدر كشور ما اكثر نقشھ ھاي موجود بر مبناي سیستم 

  UPSگذاري شده است از جملھ سیستمھاي تصویر مي توان سیستمھاي تصویر 
.را نام برد ... قطبي و –لامبر –



ھمچنین بیضویھاي مختلف مورداستفاده قرار مي گیرند كھ براي تبدیل مختصات از ھر ھمچنین بیضویھاي مختلف مورداستفاده قرار مي گیرند كھ براي تبدیل مختصات از ھر 
بیضوي بھ بیضوي دیگر با توجھ بھ نرم افزارھاي موجود در خود گیرنده ھا یا بھ صورت بیضوي بھ بیضوي دیگر با توجھ بھ نرم افزارھاي موجود در خود گیرنده ھا یا بھ صورت 

            WGSWGS8484ماژلان برمبناي ماژلان برمبناي   GPSGPSجداگانھ مي توان استفاده نمود ، تنظیم اولیھ دستگاه جداگانھ مي توان استفاده نمود ، تنظیم اولیھ دستگاه 
..مي باشد مي باشد 

با انتخاب یك بیضوي موقعیت نسبي یك نقطھ توسط مختصات جغرافیایي یا مختصات با انتخاب یك بیضوي موقعیت نسبي یك نقطھ توسط مختصات جغرافیایي یا مختصات 
كارتزین تعیین مي گردد ولي براي تعیین ارتفاع نقاط با توجھ بھ بحثھاي ژئودوزي باید  كارتزین تعیین مي گردد ولي براي تعیین ارتفاع نقاط با توجھ بھ بحثھاي ژئودوزي باید  

بنا براین بنا براین . . اول بھ این نكتھ توجھ كنیم كھ ارتفاع یك نقطھ را نسبت بھ كجا مي خواھیم اول بھ این نكتھ توجھ كنیم كھ ارتفاع یك نقطھ را نسبت بھ كجا مي خواھیم 
نخست باید سطح مبناي ارتفاعات را تعریف كنیم گر چھ در این نشریھ بحث در مورد نخست باید سطح مبناي ارتفاعات را تعریف كنیم گر چھ در این نشریھ بحث در مورد 

GPSGPS   مي باشد ومجال پرداختن بھ بحثھاي ژئودوزي را بھ طور مفصل نداریم لیكن لازم مي باشد ومجال پرداختن بھ بحثھاي ژئودوزي را بھ طور مفصل نداریم لیكن لازم
است بھ طور اجمال اشاره اي بھ سطح زمین ، سطح ژئوئید ، سطح بیضوي داشتھ باشیم تا است بھ طور اجمال اشاره اي بھ سطح زمین ، سطح ژئوئید ، سطح بیضوي داشتھ باشیم تا 

..درك مفاھیم آسان تر گردد درك مفاھیم آسان تر گردد 
    



انواع سیستمھاي موقعیت یابي
از سیستمھاي موقعیت یابي از زمانھاي بسیار قدیم جھت تعیین موقعیت مكاني استفاده مي  

.گردید كھ شامل سیستمھاي زیر مي شد 
  

:سیستم نجومي  -ا
در این سیستم با استفاده از محل ستارگان مختصات مكانھاي مختلف را محاسبھ و بصورت 

STAR( جداول وضعیت ستارگان  ALMANAC ( منتشر مي كردند.
  

):عكسبرداري ماھواره اي (سیستم فتوگرافي ماھواره اي  -٢
 ۶٠٠تا  ۵٠٠در این سیستم با پرتاب ماھواره اي مخصوص و استقرار آنھا در ارتفاع 

كیلومتري زمین منشورھایي در بالن ھاي مخصوص نصب و بوسیلھ آن از زمین عكس 
متر مكانھا مشخص مي  ١٠تا دقت )  BC4(  ۴گرفتھ میشود و اصطلاحاً در شبكھ بي سي 

.گردید 



:سیستم ھاي زمیني  - ٣

در این سیستم ھا با قرار دادن ایستگاھھاي رادیوئي در نقاط مختلف زمین و با استفاده از انعكاسات رادیوئي  

لایھ یونسفر مكان یابي انجام مي گرفت از جملھ این سیستم ھا مي توان سیستم ھاي آمریكایي  

– LOREN(و لورن سي ) DECCA(، دكا )  OMEGA( امگا  C  ( را نام برد.

  

:سیستم لیزري لیوني  - ۴

سانتي متر در ماه شروع گردید و در  ۶٠در  ١٠این سیستم با پرتاب آپولو و قرار دادن منشورھائي بھ ابعاد 

دقیق ترین اندازه  . با پرتوافكن ھاي لیزري امواج بھ منشورھا تابیده شده و انعكاسات دریافت مي گردد   آن

سانتي متر مي باشد كھ از آن براي بررسي حركت قطب و مدار زمین استفاده  ١گیري با این سیستم با خطاي 

.مي شود 

.سانتي متر بھ فضا آغاز بكار نمود  ۶٠این سیستم با پرتاب ماھواره ھائي بھ قطر 

در بعد نظامي با این سیستم و با تعیین جاذبھ زمین كھ توسط ماھواره ھاي جاذبھ سنجي انجام مي گیرد مسیر 

موشكھاي كروز كھ بر مبناي تغییر جاذبھ زمین تعیین مي شود ھدایت مي گردد و جھت تعیین موقعیت مكاني 

.با دقت بسیار بالا بكار مي رود 



:  سیستم ناوبري ترانزیت یا داپلر - ۵

– SPUTNIK( این سیستم بعد از پرتاب ماھواره ھاي اسپات نیك  ماھواره در ارتفاع  ٧و قرار دادن )  1

) درجھ اختلاف دارند  ٩٠مدارھایي كھ با خط استوا ( كیلومتري از سطح زمین در مدارھاي قطبي  ١٠٧۵

گیرنده ھاي این سیستم با استفاده از شیفت داپلر سیگنال ھاي منتشر شده مكان خود را با  . آغاز بكار كرد 

.متر مشخص مي كنند  ١٠٠تا  ٢٠خطاي 

در )  NNSS( و ان ان اس اس )  VBLI( ، وي بي ال آي )  SLR( درحال حاضر سیستمھاي اس ال آر 

جھان مستقر ھستند و داراي دقت نسبتاً بالایي ھستند ولي بھ خاطر نیاز بھ آنتن بزرگ و وزن زیاد از نظر 

استفاده ھمگاني داراي محدودیت ھایي مي باشند و بھ ھمین علت تنھا سیستمھاي جھاني كھ جھت ناوبري و 

.موقعیت یابي استفاده ھمگاني پیدا نموده اند سیستمھاي جي پي اس ، ناوست و گلوناس مي باشند 

  



:  سیستم تعیین موقعیت جھاني ماھواره اي  -۶

– SPUTNIK( پس از پرتاب ماھواره روسي اسپات نیك  K ( پي–دانشمندان آمریكایي در آزمایشگاه آ ١٩۵٧در سال–

وابستھ بھ دانشگاه جان ھاپكینز واقع در ایالت مریلند و با استفاده از شیفت داپلر سیگنالھاي منتشرشده از )  APL( ال 

ماھواره اسپات نیك توانستند مدار ماھواره فوق را مشخص و سپس با استفاده از آن اطلاعات محل گیرنده ھاي خود را 

مشخص كنند و این امر آغازگر تحقیق و ساخت سیستمھاي مكان یابي ماھواره اي جھاني شده و منجر بھ پیدایش سیستم 

گردید )  NAVSAT( و سیستم اروپایي ناوست )  GLONASS( ، سیستم روسي گلوناس )  GPS( آمریكایي جي پي اس 

.

توسط ایالات متحده بھ فضا پرتاب و بابي جدید در خصوص ناوبري ماھواره اي  ١٩٧٨فوریھ  ٢٢در GPSاولین ماھواره 

توسط روسھا در مدار قرار  GLONASSاولین ماھواره  ١٩٨٢اكتبر  ١٢گسترده شد درست چھار سال و نیم بعد در 

با وجود اینكھ از ھمان بدو . گرفت از آن پس ھر دو سیستم ناوبري ماھواره اي بھ آرامي در جھت تكامل حركت نمود 

 GLONASSجزئیات فني آن بھ راحتي از منابع رسمي قابل دستیابي بود ولي در مورد سیستم  GPSمطالعھ سیستم 

بھ عنوان نتایج كارھاي پیشرفتھ بعد ازتغییر  GLONASSاولین دانستنیھا درباره . اطلاعات چنداني در دسترس نبود 

.وضعیت سیاسي جھان منتشر شد 



  

  

روشھاي موقعیت یابي با استفاده از اشیاء ماوراء زمین



مدارھاي ماھواره اي

)) GLONASS , G.P.S((ماھواره ھاي 

صفحھ مداري قرار گرفتھ اند زاویھ بین این صفحات مداري   ۶بطور غیریكنواخت در  GPSسي و دو ماھواره 

.درجھ از ھم فاصلھ دارند  ۶٠درجھ ودر طول جغرافیایي نیز  ۵۵با استوا حدود 

روز نجومي پریود چرخش زمین و برابر با یك روز ( دقیقاً نصف روز نجومي است  GPSپریود مدار 

بنابراین بعد از یك روز نجومي وضعیت ھندسي بین نقاط ثابت روي ) ظاھري منھاي چھار دقیقھ مي باشد 

ھرروز  G.P.Sبراي یك مشاھده كننده روي زمین تمام ماھواره ھاي . زمین و ماھواره ھا تكرار مي شود 

متشكل  GLONASSتركیب فضایي. چھار دقیقھ زودتر از روز قبل در ھمان قسمت از آسمان ظاھر مي شوند 

صفحات مداري  . از سھ صفحھ مداري با ھشت ماھواره در ھر صفحھ كھ بھ طور یك نواخت پخش شده است 

درجھ طول جغرافیایي از یكدیگر فاصلھ دارندوپرید آن  ١٢٠درجھ میباشد و در حدود  ٨/۶۴داراي میل اسمي 

وبراي یك مشاھده كننده روي زمین یك ماھواره مشخص بعد از ھشت روز . دقیقھ مي باشد  ١۶ساعت و١١

.در ھمان جاي قبلي در آسمان ظاھر مي شود ) دور ١٧پس از طي (نجومي 

مي باشد در ھر روز نجومي یكي از  بھ این علت كھ ھرصفحھ مداري داراي ھشت ماھواره با فواصل مساوي

.ماھواره ھا ھمیشھ در یك نقطھ مشخص ازفضا خواھد بود 



قسمتھاي تشكیل دھنده سیستم

) GLOBAL POSITIONING SYSTEM(جي پي اس مخفف كلمات 

:بخش اصلي تشكیل شده است كھ عبارتند از  ٣بھ معني سیستم تعیین موقعیت جھاني است واز 

سیستم كنترل زمیني     -١

سیستم فضایي    -٢

سیستم گیرنده ھاي زمیني   -٣

  





نمایش وضعیت ماھواره ھا، ایستگاھھاي زمیني و استفاده كننده ھا



: بخش دوم 

گارمینآشنایي با گیرنده جي پي اس 

(12 MAP)

مقدمھ و مشخصات دستگاه

با توجھ بھ پیشرفت روز افزون تكنولوژي گیرنده ھاي جي پي اس مختلفي بھ بازار آمده كھ ھركدام داراي ویژگیھا و 

كارایي خاصي میباشد و بطور كلي میتوان این گیرنده ھا را بھ چھار دستھ دستي ، خودرویي ، ھوایي و دریایي تقسیم بندي  

.كرد 

گیرنده ھاي مدلھاي دستي نیز با توجھ بھ میزان دقت تعیین موقعیت بھ گیرنده ھاي تك فركانسھ و دو فركانسھ تقسیم بندي 

.میشوند ولازم بھ توضیح است كھ گیرنده ھاي دو فركانسھ داراي دقت بیشتري میباشد 

بطور كلي اكثر كلیدھا و قسمتھاي یك گیرنده جي پي اس با مدلھاي مختلف موجود در بازار مشابھ میباشد كھ در این بخش 

آشنا مي  ١٢MAPاز كتاب با قسمتھاي مختلف صفحھ نمایش و طرز كار با یك دستگاه گیرنده جي پي اس بھ نام گارمین 

.شوید كھ پس از آشنایي با این گیرنده شما قادر خواھید بود با انواع گیرنده ھاي جي پي اس موجود در بازاركار نمایید 

میباشد كھ  map ١٢بھ نام    نمونھ دستي آن  مدل گارمین كھ  )  GPS( یكي از انواع دستگاھھاي موقعیت یاب ماھواره اي

.ملاحظھ اي برخوردار میباشد    از توانائي ھاي نرم افزاري قابل



) :GPS 12 MAP)قابلیت ھا و توانائي ھاي دستگاه 

داراي نقشھ جھاني با جزئیات  -١

.  براي پیدا كردن تمامي شھرھاي موجود درجھان )  Find city)داراي منوي    -٢

.  ماھواره ھا   سرعت بالا دریافتن   -٣

.   ) Compass(  داراي صفحھ نمایش گرافیكي -٤

. نصب آنتن خارجي    قابلیت -٥

. داخلي    )شبیھ سازي ( داراي سیمیلاتور  -٦

. مقاوم   داراي بدنھ بسیار -٧

. نصب بھ كامپیوتر    قابلیت -٨

.نمایش نقشھ با مقیاس قابل تنظیم   قابلیت   -٩

. قابلیت ناوبري   -١٠

. مسیر ناوبري  قابلیت رسم گرافیكي   -١١

  



 )GPS 12 MAP)  مشخصات اصلي

.ساعت كار در حالت كار    ٣۶با عمر مفید    ) AA(باطري  ٤منبع تغذیھ  -١

.  داخلي    كانال دریافتي قوي ھمراه با آنتن ١٢داراي   -٢

way(   نقطھ راھنما ۵٠٠ثبت   -٣ points ( .

.   )  Route  (مسیر  ٢٠ثبت    -٤

.  درحافظھ    ازاطلاعات موجود  تیوم جھت حفاظتیل  ازجنس)  Back up(باطري    داراي -٥

 way points( و تنظیم )  Key pad(   موجود روي  فشار دادن كلیھ كلیدھاي  ھنگام  بیب ھاي مخصوص  ارسال   -٦

 (   .

.  شھرھاي كوچك و بزرگ و خیابانھا و جاده ھا و نقشھ ھاي گرافیكي    داراي بانك اطلاعاتي شامل محل قرارگیري -٧



آشنایي با صفحھ كلید دستگاه

ON/OFFكلید  -١

نمودن دستگاه باید    براي روشن.منظور روشن وخاموش كردن دستگاه میباشد ھ این كلید ب

.این كلید رافشرده و چند ثانیھ بھ حالت فشرده نگھداریم تا دستگاه روشن شود

براي خاموش كردن دستگاه باید این كلید را چند ثانیھ بھ حالت فشرده نگھ داریم تا دستگاه 

 .خاموش شود

اي ظاھر میگردد ھ را فشاردھیم صفحON/OFFچنانچھ در ھنگام روشن بودن دستگاه كلید 

كھ كھ با حركت دادن كلید مكان نما بھ سمت بالا ویا پایین میزان روشنایي صفحھ نمایش 

ا حركت دادن كلید مكان نما بھ سمت چپ یا راست میزان وضوح صفحھ بتنظیم مي گردد و

. نمایش تنظیم مي گردد



PagePageكلید كلید   --٢٢

با ھر بار فشردن این كلید صفحات اصلي دستگاه كھ شش صفحھ میباشد بھ ترتیب نمایش  با ھر بار فشردن این كلید صفحات اصلي دستگاه كھ شش صفحھ میباشد بھ ترتیب نمایش  

. . داده میشودداده میشود

صفحھ نمایش موقعیتصفحھ نمایش موقعیت          صفحھ وضعیت ماھواره ھاصفحھ وضعیت ماھواره ھا::صفحات اصلي شامل صفحات اصلي شامل 

فیكي مسیر فیكي مسیر ااصفحھ نمایش گرصفحھ نمایش گر            صفحھ نمایش گراي حركتصفحھ نمایش گراي حركت        صفحھ نمایش نقشھصفحھ نمایش نقشھ

میباشد كھ در باره ھریك از صفحات در قسمتھاي بعد بصورت كامل میباشد كھ در باره ھریك از صفحات در قسمتھاي بعد بصورت كامل       صفحھ مسیر فعال صفحھ مسیر فعال 

..توضیح داده خواھد شد توضیح داده خواھد شد 

    

    



Menuكلید -٣

براي این دستگاه یك منوي اصلي در نظر گرفتھ شده كھ براي دستیابي بھ منوي اصلي مي 

چنانچھ در ھر .ظاھر گردد )  Main Menu( كلید منو را دو بار فشردتا منوي اصلي  دبای

مرحلھ كار كلید منو را یك بار فشرده صفحھ منو مربوط بھ ھمان مرحلھ ظاھر گشتھ و 

.تنظیمات مخصوص براي ھمان صفحھ فراھم میگردد 

  



Enter /Markكلید  - ۴

براي تایید ھریك از گزینھ ھایي از منو را كھ انتخاب نموده ایم ویا عدد یا اسمي را كھ وارد دستگاه نموده ایم  

را فشرده وچند ثانیھ بھ حالت فشرده  Enter ز كار كلید ااستفاده مینماییم و چنانچھ در ھر مرحلھ  Enterازكلید 

بھ بعد در حافظھ  ٠٠١ از شماره    Markنگھ داریم دستگاه موقعیت نقطھ جاري را ثبت مینماید و بھ عنوان 

.البتھ امكان تغییر اسم و سمبل مورد نظر نیز وجود دارد . دستگاه ذخیره مي نماید 

  

Quitكلید  - ۵

. براي خارج شدن از صفحھ جاري میباشد و با ھر بار فشردن این كلید دستگاه یك صفحھ بھ عقب بر میگردد 

  



Go ToGo Toكلید كلید   --
با فشردن این كلید امكان ساختن یك مسیر از موقعیت كنوني بھ یكي از نقاطي كھ قبلا درحافظھ دستگاه ذخیره شده فراھم با فشردن این كلید امكان ساختن یك مسیر از موقعیت كنوني بھ یكي از نقاطي كھ قبلا درحافظھ دستگاه ذخیره شده فراھم 

..میگردد میگردد 
    
    

InInكلید كلید   --٧٧
براي تغییر مقیاس نقشھ بكار میرود و با ھر بار فشار دادن این كلید مقیاس نقشھ بزرگتر شده و عدد مقیاس در زیر  براي تغییر مقیاس نقشھ بكار میرود و با ھر بار فشار دادن این كلید مقیاس نقشھ بزرگتر شده و عدد مقیاس در زیر  

..صفحھ مشخص میگردد صفحھ مشخص میگردد 
    
    

OutOutكلید كلید --٨٨
و با ھربار فشردن این كلید مقیاس نقشھ كوچكتر شده و عدد مقیاس در زیر صفحھ و با ھربار فشردن این كلید مقیاس نقشھ كوچكتر شده و عدد مقیاس در زیر صفحھ       براي تغییر مقیاس نقشھ بكار میرودبراي تغییر مقیاس نقشھ بكار میرود

..مشخص میگردد مشخص میگردد 
    
    

كلید مكان نما كلید مكان نما   --٩٩
در وسط صفحھ كلید این دستگاه كلیدي تعبیھ شده كھ امكان حركت بھ چھار جھت را دارد و براي انتخاب گزینھ ھاي روي  در وسط صفحھ كلید این دستگاه كلیدي تعبیھ شده كھ امكان حركت بھ چھار جھت را دارد و براي انتخاب گزینھ ھاي روي  

..صفحھ نمایش از این كلید استفاده میشود صفحھ نمایش از این كلید استفاده میشود 



آشنایي با صفحات نمایش دستگاه

صفحھ وضعیت ماھواره ھا -١

در این صفحھ وضعیت فعلي ماھواره ھا را نسبت بھ نقطھ كنوني در روي صفحھ نمایش  

در زیر صفحھ . نشان داده میشود و ھر ماھواره با شماره آن ماھواره نمایش داده میشود 

.نمایش شماره ماھواره ھاي در دسترس قرارگرفتھ شده نمایش داده میشود

گنالي از این ماھواره ھا دریافت شود كیفیت سیگنال با یك خط مشكي پر یو چنانچھ س

كانال سیگنال ماھواره ھا را دریافت  ١٢این دستگاه قادر میباشد در (مشخص مي گردد 

در سمت چپ صفحھ نمایش وضعیت باطري دستگاه را با یك خط مشكي نشان میدھد ) .نماید

را در بالا وكیفیت ) EPE ( در سمت راست صفحھ نمایش میزان خطاي تعیین موقعیت . 

.  را در پایین صفحھ نمایش میدھد )  DOP(ھندسي دریافت موقعیت 


