
1



گروه اطلاعات –دانشکده پیاده  

لبیک یا خامنه ای 

2



سپاه پاسداران انقلاب اسلامی

نیروی زمینی 

السلام  مجتمع دانشگاهی حضرت امیر المومنین علیه 

اطلاعات

3



تقدیم به ارواح طیبه شهدا 

4



صفحات اصلی

صفحات فرعی 

کاربرد کلید ها 

GPS

هدایت شدن 

روش ثبت نقطه 

تنظیمات اولیه 

5

تاریخچه ع
رو

 ش
حه

صف

ثبت ردپا
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ع
رو

 ش
حه

صف



: عصر حجر 

:   مسیریابی با استفاده از 

سنگ چین کردن  

علامت گذاری درختان   

نشان کردن کوه ها

ع
رو

 ش
حه

صف
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: عصر ستارگان 

استفاده از 

خورشید ، 

ماه 

و ستارگان  

برای جهت یابی در اقیانوس ها و کویر ها

ع
رو

 ش
حه

صف
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(میلادی1912سال ): عصر امواج رادیویی 

امواج و سیگنال ها کشف -

گیرنده ،      فرستنده و از استفاده -

ع
رو

 ش
حه

صف



:ماهواره عصر 

 (Satellite)تعریف ماهواره

.می گویندماهوارهبه هر شی ء که حول مدار شی ء دیگری گردش می کند در لغت * 

ط راکت توسفرستنده بی سیم است کهودر اصطلاح دستگاهی گیرنده* 

رددور زمین جای می گیدر یک مدارو می شود به فضا پرتاب ( ماهواره بر)

ع
رو

 ش
حه

صف



تاریخچه  

توسط روسیه در (sputnik)نیكوتاسپبا نام ماهواره اولین 

.  شدبه فضا پرتاب 1957سال 

وارد عرصه ماهواره شدند و 1958سالدرآمريكايي ها 

.  اولین ماهواره را پرتاب كردند1960در سال

ع
رو

 ش
حه

صف



12

روسیهتاكنون 

را انجام داده است  ماهواره به فضا بیشترين پرتاب 

آمريكاولي ماهواره هاي 

.هستنداز لحاظ پیشرفت و دقت از روسیه جلوتر

ع
رو

 ش
حه

صف
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انواع ماهواره ها 

ماهواره مخابراتي–1

ماهواره هواشناسي–۲

ماهواره منابع طبیعي–۳

شناسيماهواره ستاره–۴

(GPSهاي ماهواره)ماهواره رديابي –5

نظامي و جاسوسيهاي ماهواره–6

ع
رو

 ش
حه

صف



انواع سامانه های موقعیت یابی  

ع
رو

 ش
حه

صف



جی پی اسسامانه آمریکایی 
(GPS )میلادی1978سال

عدد ماهواره  24تركیب فضايي اين سامانه متشكل از -

هزاركیلومتری سطح زمین  20در ارتفاع -

.  صفحه مداری قرار گرفته اند6كه به طور يكنواخت بر روی -

ع
رو

 ش
حه

صف
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سامانه روسی گلوناس 

(GLONAS ) :1982ميلادي

3عدد ماهواره كه به طور يكنواخت بر روي 24تركيب فضايي گلوناس متشكل 

.  باشد، قرار گرفته انددرجه مي65صفحه مداري که داراي ميل اسمي 

ع
رو

 ش
حه

صف
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ناوسَتسامانه اروپایی 
(NAVSAT )  :

.GPSاز لحاظ ساختار سيگنالي مشابه سامانه 

.ماهواره 18تركيب فضايي متشكل از 

 غيرنظامي
ً
.بر خلاف جي پي اس و گلوناس، كاملا

.ها ميزان دقت آن بستگي به قيمت گيرنده

ع
رو

 ش
حه

صف



سامانه اروپایی گالیله 
-  غیر نظامي بوده

عدد ماهواره  30-•

خدمات رايگان و پولي : دو نوع خدمات -•

:  برنامه توسعه گالیله شامل سه مرحله •

- آن يا كمي بعد از 2008شروع تدريجي خدمات عملیاتي اين سامانه سال

.  خواهد بود

ع
رو

 ش
حه

صف
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:تقویت منطقه ای سامانه های 

چین      B2–الف •

آمريكاWAAS-ب•

اگنوس اروپا              -ج •

ترانسپورت ژاپن -د•

استرالیا–ه •

و قابل   GPSلازم به ذكر است كه اين سامانه ها مكمل سامانه •

.  استفاده در همان منطقه يا كشور مربوطه مي باشند

ع
رو

 ش
حه

صف



آشنایی با

سامانه موقعیت یاب جهانی 

GPS

ع
رو

 ش
حه

صف



سامانه موقعیت یاب جهانی

GPS
Global Positioning System

GPSتعریف 

ه سامانه ای است متكي به ماهواره ها و گیرنده ای مخصوص ك
موقعیت و مختصات كاربر را بر روی هر نقطه از كره زمین

.نشان مي دهد

ع
رو

 ش
حه

صف



GPSشناسنامه 
:طراح و ابداع کننده 

( .1353)1974وزارت دفاع آمريكا در سال 
:  پرتاب ماهواره ها 

(1357)م 1978اولین ماهواره در سال 
(1378)م 1989بیست و چهارمین ماهواره در سال 

(1383)م 2004پنجاهمین ماهواره در سال 
:مسئول نگهداری و مراقبت از سیستم 
وزارت دفاع آمريكا با هزينه ای بالغ بر

.میلیون دلار در سال 400

ع
رو

 ش
حه

صف



GPSکاربردهای 

 هدايت سربازان در مناطق جنگي

 كنترل موشک های كروز

 هدايت آتش توپخانه

درياييو ، هوايي زمینيناوبری

اطلاع از هر گونه فعالیت هسته ای در هر نقطه از دنیا
 و  ...

اربرد نظاميك-1

ع
رو

 ش
حه

صف



كاربرد غیر نظامي يا تجاري-۲

و نقشه كشي نقشه برداری

 حمل و نقل و ترافیکناوگان كنترل
 هواپیماها و پرواز بالگردها هدايت

مسیريابي در جنگل  .
يپروژه های عمران

كوهنوردی، برف نوردی

صحرانوردی و شكار

 اتومبیلراني،كشتیراني و قايقراني

 و...

ع
رو

 ش
حه

صف



GPSخطاهای 

هاي  به خاطر اينكه كشورهاي ديگر از گیرنده هاي جي پي اس براي هدايت موشك
.كروز و بالستیك علیه خود آمريكا و اسرايیل استفاده نكنند

 (متر30تا 20بین )اطلاعات نادرست توسط ماهواره ارائه  .

 بلند   خیلي عدم كارايي در ارتفاعات
 زياد   های خیلي عدم كارايي در سرعت

خطاي عمدي-1

ع
رو

 ش
حه

صف



 عدم وجود ساعت های اتمي در گیرنده ها

 وجود لايه های اتمسفر و يونسفر

 اختلاف مبنای اندازه گیری ارتفاع

 توسط برخورد با اجسام بلند های ماهواره سیگنالانحراف
طرح هندسي قرار گرفتن ماهواره ها

خطا هاي غیر عمدي-۲

ع
رو

 ش
حه

صف



 GPSمزایاهای 

 امكان استفاده در تمام شرايط جوی مقدوراست  .

 امكان استفاده در تمام نقاط كره زمین میسر است  .

 امكان استفاده در تمام لحظات شبانه روز وجود دارد

 ممكن است ( ساكن يا متحرک)استفاده در حالات مختلف  .

 استفاده از اطلاعات آزاد و رايگان مي باشد  .

ع
رو

 ش
حه

صف



GPSمحدودیت های 

 عدم امكان استفاده از گیرنده در مكان های مهم و حساس به علت
.  شناسايي توسط ايستگاه های كنترل زمیني 

 به  ... (غار ، تونل ، اتاق و )عدم كارايي گیرنده در مكان های سرپوشیده
.  علت عدم دريافت سیگنال های ماهواره ها 

گنال های خطای گیرنده هنگام كم رسیدن سیگنال ها به آن و دريافت سی
.  منعكس شده توسط عوارض بلند و میدان های مغناطیسي 

 ی كه بر رو( ايستگاه اصلي)ايجاد خطای عمدی توسط مركز كنترل
.گیرنده ها نشان داده نمي شود 

ع
رو

 ش
حه

صف



GPSاجزای 

بخش گیرنده-جبخش کنترل -ببخش فضا -الف 

ع
رو

 ش
حه

صف



:بخش فضا -الف 

ماهواره ها-1

مدارها -2

سیگنالها-3

ع
رو

 ش
حه

صف



گروه اطلاعات –دانشکده پیاده  

ماهواره ها-1 ع
رو

 ش
حه

صف



 ناوستار: نام

 كیلوگرم 850حدود : وزن

 متر5: طول

 سال5/7حداقل : عمر مفید

 هزاركیلومتر20حدود : ارتفاع از سطح زمین

 متر بر ثانیه 4000حدود : سرعت

:  مشخصات ماهواره ها 

ع
رو

 ش
حه

صف
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 هزار دلار 500ساعت اتمي بسیار دقیق به ارزش

  آنتن های ارسال و دريافت اطلاعات

 موتور های حفظ و اصلاح موقعیت

 صفحات خورشیدی

باطری های قابل شارژ

:  تجهیزات ماهواره ها 

ع
رو

 ش
حه

صف



مدارها-2

 عدد  6: تعداد

 تعداد ماهواره های هر مدار  :

4 عدد

 فاصله مدارها  :

60 درجه از يكديگر

 استوازاويه هر مدار با خط  :

55 درجه

ع
رو

 ش
حه

صف



سیگنال ها -3

ـ سرويس دقیق تعیین موقعیت۲
(Precise Positioning Service)

سرويس استاندارد تعیین موقعیت-1
(Standard Positioning ervice)

ع
رو

 ش
حه

صف



سرویس استاندارد تعیین موقعیت-1
Standard Positioning ervice))

:مشخصات 

.شوداستفاده مي(L1)از فركانس ال يک 

.شوداستفاده مي (C/A)از كد سي ـ آ 

غیر كنندگانجهت پايین آوردن دقت برای استفاده(S/A)خطای اس ـ آ 

.شودمجاز، اعمال مي

.  جهت موارد غیر نظامي كاربرد دارد 

.  شودپرداخت نمي( شارژ)جهت استفاده در حال حاضر پول 

ع
رو

 ش
حه

صف



سرویس دقیق تعیین موقعیتـ2

(Precise Positioning Service)

:مشخصات 

 2و ال 1از فركانس ال(L1-L2)گردداستفاده مي.

.  شوداستفاده ميYو وای Pاز كد پي 
 گیرنده های )برای استفاده كنندگان مجاز( متر1)دقت بسیار بالايي

.  وجود دارد( نظامي

.  وارد نمود كد رمز راجهت استفاده از آن بايد 

ع
رو

 ش
حه

صف



بخش کنترل -2

 ايستگاه كنترل زمیني 5شامل

در پايگاه های هوايي آمريكا  
 ، ايستگاه اصلي يا مركز كنترل

 در پايگاه هوايي كلرادو اسپرينگ در ايالت كلرادو آمريكا  : مكان

 مديريت بخش كنترل  : وظیفه

ايستگاه فرعي چهاروظیفه
مشاهده شبانه روزی ماهواره ها ،  

بررسي موقعیت آن ها ،
ارزيابي اطلاعات ارسالي و

.اعلام نتیجه به ايستگاه اصلي

ع
رو

 ش
حه

صف



GPS مراکز کنترل زمینی

لرادودر ايالت ككلرادو اسپیرينگ-1

هاوايي در شرق اقیانوس آرام -2

آسنسیون در اقیانوس اطلس-3

د  دی اِگوگارسیا در اقیانوس هن-4

كواجالین در غرب اقیانوس آرام-5

ع
رو

 ش
حه

صف
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ع
رو

 ش
حه

صف



بخش گیرنده یا کاربر-3

ارسالي ماهواره ها را L1و L2نظامي و مجاز كه سیگنال های –الف 
.  دريافت مي كند 

.  ارسالي ماهواره ها را دريافت مي كند L1تجاری كه سیگنال های –ب 

انواع گیرنده ها 

ع
رو

 ش
حه

صف



انواع گیرنده های تجاری  

:  ماوسي گیرنده -1
ايانه كیفي گیرنده ای كه دكمه يا صفحه نمايشگر ندارد بلكه با اتصال به ر

.  قابل استفاده است 

ع
رو

 ش
حه

صف
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:  گیرنده دستي -۲
از آن  كاملي كه به صورت سیار و مستقل مي توانهگیرند

.  استفاده نمود 

ع
رو

 ش
حه

صف



:گیرنده نصبي -3
ده و در  گیرنده كاملي كه دارای صفحه نمايش بزرگ  بو

. خودروها و وسايل ديگر نصب مي شود

ع
رو

 ش
حه

صف



ع
رو

 ش
حه

صف



ع
رو

 ش
حه

صف



آموزش موقعیت یاب ماهواره ای

GPS MAP 62 S

ع
رو

 ش
حه

صف



کاربرد های موقعیت یاب ماهواره ای 
جهت يابي توسط قطب نماي الكترونیكي 

نوع حقیقي ، مغناطیسي و شبكه۳محاسبه گراي توقفگاه تا هر نقطه ديگر بر روي زمین در 
واحد درجه و میلیم غربي ۲محاسبه گراي نقاط با 

تعیین موقعیت توقفگاه و هر نقطه دلخواه بر روي نقشه الكترونیكي موقعیت ياب  
نمايش نقشه كل جهان با جزئیات نسبتاً كامل با مقیاس مختلف

محاسبه مختصات قائم الزاويه و جغرافیايي توقفگاه و ساير نقاط
محاسبه ارتفاع و فشار هواي توقفگاه و هر نقطه ديگر

مم داراي سرعت سنج و محاسبه سرعت لحظه اي ، سرعت میانگین و سرعت مینیمم و ماكسی
داراي زمان سنج و محاسبه زمان در حال حركت ، در حال توقف ومدت زمان رسیدن به هدف 

محاسبه گرا و مسافت هر نقطه نسبت به توقفگاه و نیز هر دو نقطه ديگر  
داراي تقويم ،  ساعت زنگ دار ، ماشین حساب،  مساحت سنج 

محاسبه طلوع و غروب خورشید و ماه در هر نقطه از جهان و در هر تاريخ و ساعت مورد نظر 
محاسبه بهترين مكان ها و بهترين زمان ها براي شكار و ماهیگیري در هر نقطه از جهان 

ع
رو

 ش
حه

صف



کاربرد کلید ها  ع
رو

 ش
حه

صف



مشخصات پشت موقعیت یاب   ع
رو

 ش
حه

صف



صفحات اصلی 
ماهواره اطلاعات سفر نقشه

قطب نما جارتفاع سن

صفحات را می توانید در داخل موقعیت یاب مرور کنید pageبا زدن دکمه 

منوی اصلی

ع
رو

 ش
حه

صف



صفحه ماهواره  

ه بازگشت ب
ی  صفحات اصل

ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات صفحه ماهواره   ع
رو

 ش
حه

صف



صفحه نقشه  ع
رو

 ش
حه

صف

ه بازگشت ب
ی  صفحات اصل



بازگرداندن به تنظیمات پیش فرض ع
رو

 ش
حه

صف

بر روي صفحه نقشهMENUزدن دكمه 
و انتخاب گزينه آخر 

صفحه نقشه در حالت  
پیش فرض كارخانه



اه  اندازه گیری مسافت و گرای نقطه موردنظر از توقفگ ع
رو

 ش
حه

صف

مختصات

ر انتخاب نقطه مورد نظ

مسافت هوايي
گرا

توقفگاه



قاط  اندازه گیری مسافت و گرای سایرن ع
رو

 ش
حه

صف

1مثال 

۲مثال 

و مسافت هوايي توقفگاه تا اهواز
از آنجا تا قم

گرا

ا قممسافت هوايي توقفگاه ت



تنظیمات نقشه  ع
رو

 ش
حه

صف

بر روي صفحه نقشه و  MENUزدن دكمه 
انتخاب گزينه اول

ه بازگشت ب
ی  صفحات اصل



توجیه صفحه نقشه موقعیت یاب     ع
رو

 ش
حه

صف

با ردپا

با شمال

اتوماتیك



شه  نمایش جملات راهنمایی بر روی صفحه نق ع
رو

 ش
حه

صف

هرگز نشان ندهد 

فقط موقع هدايت شدن  

همیشه نشان دهد



هنمایش خانه های اطلاعاتی در صفحه نقش ع
رو

 ش
حه

صف

ي  بدون خانه اطلاعات

يك عدد بزرگ

يك عدد كوچك

چهار عدد كوچك

حالت داشبوردي

موارد ديگر



تنظیمات تخصصی تر صفحه نقشه  ع
رو

 ش
حه

صف



اطلاعات و مشخصات نقشه  ع
رو

 ش
حه

صف



تغییر عنوان خانه های اطلاعاتی ع
رو

 ش
حه

صف

انتخاب خانه مورد نظر و
ENTERزدن دكمه 

ر انتخاب گزينه مورد نظ
ENTERو زدن دكمه 

1

3

2



صفحه اطلاعات سفر   ع
رو

 ش
حه

صف

ه بازگشت ب
ی  صفحات اصل

صفحه اطلاعات سفر در حالت
پیش فرض كارخانه

بر روي صفحه MENUزدن دكمه 
اطلاعات سفر و انتخاب گزينه آخر 

عنوان خانه  

مقدار واحد  



بزرگنمایی شماره ها ع
رو

 ش
حه

صف

بر روي صفحه MENUزدن دكمه 
اطلاعات سفر و انتخاب گزينه دوم

ا تغییر عناوين خانه ه

ه ها تغییر تعداد و شكل خان

ها صفر كردن مقادير خانه



صفحه قطب نما   ع
رو

 ش
حه

صف

ه بازگشت ب
ی  صفحات اصل



تغییر عنوان خانه های اطلاعاتی ع
رو

 ش
حه

صف



تغییر حالت نمایش  ع
رو

 ش
حه

صف



توجیه یا کالیبره کردن قطب نما ع
رو

 ش
حه

صف



کالیبره کردن قطب نما  

ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات نمایش گرا ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات گرا ع
رو

 ش
حه

صف



نوع نمایش واحد گرا   ع
رو

 ش
حه

صف



نوع مبنای شمال   ع
رو

 ش
حه

صف



نمایش امتداد گرا ع
رو

 ش
حه

صف



خاموش و روشن قطب نما   ع
رو

 ش
حه

صف



کالیبره کردن قطب نما   ع
رو

 ش
حه

صف



ض   بازگرداندن به تنظیمات پیش فر ع
رو

 ش
حه

صف



صفحات منوی اصلی
6تا 1

ع
رو

 ش
حه

صف



صفحات منوی اصلی
12تا 7

ع
رو

 ش
حه

صف



صفحات منوی اصلی
18تا 13

ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات اولیه  ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات سیستمی ع
رو

 ش
حه

صف



وضعیت موقعیت یاب ع
رو

 ش
حه

صف



زبان ع
رو

 ش
حه

صف



باطری ع
رو

 ش
حه

صف



ارتباط با رایانه  ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات نمایش ع
رو

 ش
حه

صف



زمان بندی نور پس زمینه ع
رو

 ش
حه

صف



بهینه کردن مصرف باطری   ع
رو

 ش
حه

صف



رنگ بندی  پنجره ها و صفحات   ع
رو

 ش
حه

صف



حالت نمایش پنجره ها و صفحات   ع
رو

 ش
حه

صف



عکس از نمایشگر   ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات واحدها   ع
رو

 ش
حه

صف



واحد مسافت و سرعت   ع
رو

 ش
حه

صف



واحد ارتفاع و سرعت عمودی  ع
رو

 ش
حه

صف



واحد عمق ع
رو

 ش
حه

صف



واحد دمای آب   ع
رو

 ش
حه

صف



واحد فشار هوا   ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات زمان  ع
رو

 ش
حه

صف



نوع نمایش زمان  ع
رو

 ش
حه

صف



زمان محلی  ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات مختصات   ع
رو

 ش
حه

صف



نوع مختصات  

ه قائم الزاوی

جغرافیایی

ع
رو

 ش
حه

صف



ذی مطابقت مختصات نقاط داخل موقعیت یاب با نقشه های کاغ

ع
رو

 ش
حه

صف



الگوی نقشه ای  ع
رو

 ش
حه

صف



تنظیمات آهنگ ها ع
رو

 ش
حه

صف



آهنگ های عمومی ع
رو

 ش
حه

صف



آهنگ هشدارهای نزدیک شدن  ع
رو

 ش
حه

صف



مرتب کردن صفحات اصلی  ع
رو

 ش
حه

صف



ض  برگرداندن به تنظیمات پیش فر ع
رو

 ش
حه

صف



اضافه کردن به صفحات اصلی  ع
رو

 ش
حه

صف



نمایش نواری صفحات اصلی ع
رو

 ش
حه

صف



سایر پنجره های صفحه تنظیمات  ع
رو

 ش
حه

صف



پنجره ثبت نقاط   ع
رو

 ش
حه

صف



ع
رو

 ش
حه

صف



ع
رو

 ش
حه

صف



مدیریت نقاط ثبت شده  ع
رو

 ش
حه

صف



حذف یک نقطه مورد نظر  ع
رو

 ش
حه

صف



روش های ثبت نقطه 

ثبت توقفگاه -1

ب ثبت نقطه دلخواه از روي صفحه نقشه موقعیت يا-۲

ثبت هدفي با داشتن مختصات آن -۳

ثبت هدفي با داشتن گرا و مسافت آن -۳

ع
رو

 ش
حه

صف



ثبت توقفگاه   ع
رو

 ش
حه

صف



انتخاب علامت موردنظر ع
رو

 ش
حه

صف



انتخاب نام موردنظر ع
رو

 ش
حه

صف



به منظور ثبت آنDoneانتخاب دکمه  ع
رو

 ش
حه

صف



ثبت هدفی با داشتن مختصات آن  ع
رو

 ش
حه

صف



تغییر و جایگزین کردن مختصات

به منظور ثبت آن       Doneانتخاب دکمه 

ع
رو

 ش
حه

صف



ثبت هدفی با داشتن گرا و مسافت ع
رو

 ش
حه

صف



قطه  انتخاب گزینه مربوطه از منوی صفحه ثبت ن ع
رو

 ش
حه

صف

زدن دکمه  
Menu



وارد کردن عدد گرا ع
رو

 ش
حه

صف



انتخاب واحد مسافت و وارد کردن عدد آن    ع
رو

 ش
حه

صف

زدن دکمه  
Enter



تایید گرا و مسافت وارد شده و ثبت آن   ع
رو

 ش
حه

صف



طه   تغییر نام و علامت و مشاهده مختصات نق ع
رو

 ش
حه

صف

جهت ثبت و مشاهده موقعیت آن Mapانتخاب گزینه 

ENTER



ابثبت هدفی از روی صفحه نقشه موقعیت ی ع
رو

 ش
حه

صف

زدن دکمه  
ENTER



زدن دکمه  
Menu

ع
رو

 ش
حه

صف



زدن دکمه  
Enter

ع
رو

 ش
حه

صف



زدن دکمه 
Menu

ع
رو

 ش
حه

صف



تغییر نام و علامت 

زدن دکمه  
Enter

ع
رو

 ش
حه

صف



روش های هدایت شدن به سمت اهداف 

زدن دکمه 
Find

ع
رو

 ش
حه

صف



هدایت شدن توسط صفحه نقشه  
ود  چرخیدن به دور خود تا راس مثلث منطبق بر مسیر ش ع

رو
 ش

حه
صف



هدایت شدن توسط صفحه قطب نما  
چرخیدن به دور خود تا راس مثلث منطبق بر خط شاخص شود

ع
رو

 ش
حه

صف

قبل از هدایت  در حال هدایت 



شروع به حرکت کردن در سمت مشخص شده تا                         
صفر شود Dist to Nextزمانیکه 



تنظیمات مربوط به ردپا  

مرتبه  2زدن 

MENU

ع
رو

 ش
حه

صف





ردپاتنظیمات مربوط به ایجاد کردن و نمایش



ردپا  تنظیمات مربوط به نحوه ایجاد کردن



تنظیم ایجاد ردپا بر اساس مسافت  



تنظیم ایجاد ردپا بر اساس زمان  



تنظیم ایجاد ردپا به طور اتوماتیک



نحوه بایگانی کردن ردپاها



انتخاب رنگ برای ردپا



مدیریت کردن ردپاهای ایجاد شده 

مرتبه  2زدن 

MENU



صفحه مدیریت ردپا ها 



مدیریت آخرین ردپای ایجاد شده



ذخیره کردن ردپای مورد نظر 

وارد کردن نام برای ردپا
پاک کردن ردپای ذخیره 
ه  شده بر روی صفحه نقش



ردپای ایجاد شده مشاهده 



شادی ارواح طیبه 

شهداء

صلوات

ع
رو

 ش
حه

صف


